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® Einrichtung zur Betriebsdatenerfassung an Full- und VerschlieSmaschinen 



Die Erfindung betrifft eine Einrichtung zur Betriebsdaten- 
erfassung an Full- und Verschlie&maschinen. Derartige.Ein- 
richtungen sind sowohl fur schaumende als auch fur nicht- 
schSumende Getranke einsetzbar und flnden insbesondere 
bei modemen und schnellaufenden FGH- und VerschlieSma- 
schinen Anwendung. 

Das 2iel der Erfindung besteht darin, eine Einncntung zur 
Betriebsdatenerfassung zu entwlckeln, bei der der Einsatz 
weniger aufwendiger MeB- und Kontrolleinrichtungen mog- 

lichwird. . 
Der Erfindung llegt die Aufgabe zugrunde, eine Einrichtung 
zur Betriebsdatenerfassung zu entwickeln, die es gestattet, 
die MeB- und Kontrolleinrichtungen in beliebiger Entff ernung 
von den FGII- und VerschlieBorganen aufstellen zu kdnnen. 
insbesondere dort, wo sich der Schaum aufgeldst hat und 
derRGssigkehsspiegelruhigist. > 
ErfindungsgemaB wird die Aufgabe dadurch gelost, das em 
Nullmarkierungssensor an beliebiger Stelle auf dem Rotor 
fest angeordnet ist und ein Flaschenanwesenheits- und 
Maschinentaktsensor an der Obergabestelle vom Oberga- 
bestem zum linearen Forderer angeordnet ist, wobei der Ein- 
richtung mehrere Auswerteeinrichtungen zugeordnet sind, 
die aus einem Oberwachungsregister und einer Simula- 
tionseinrichtung fur den FJaschentransport an den linearen 
Forderer bestehen. 
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Patentansprilche 

1. Einrichtung zur Betriebsdatenerfassung an Full- 
und VerschlieBmaschinen, bestehend aus einem 
Fulltaktgeber-Sensor und einer oder mehrerer 5 
MeB- und/oder Kontrolleinrichtung (en) am linea- 
ren Teil des Flaschenforderers, gekennzeichnet 
dadurch, daB 

. ein Nullmakierungssensor (8; 9) 

. . an beliebiger Stelle auf dem Rotor (3; 5) to 

. . . fest angeordnet ist und 

. ein Flaschenanwesenheitssensor (11) und Maschi- 
nentaktsensor (12) 

. . an der Obergabesteile vom Ausgabestern (6) zum 
linearen Forderer (7) angeordnet ist, wobei der Ein- 15 
richtung mehrere 

. Auswerteeinrichtungen (10) zugeordnet sind, die 
aus einem 

. Oberwachungsregister (14) und einer 

. Simulationseinrichtung (15) fur den Flaschentrans- .20 

port auf dem linearen Forderer (7) bestehen. 

2. Einrichtung zur Betriebsdatenerfassung an FUll- 
und VerschlieBmaschinen nach Anspruch 1, ge- 
kennzeichnet dadurch, daB der Flaschenanwesen- 
heitssensor (11) mit dem Maschinentaktsensor (12) 25 
als Baueinheit ausgebildet ist 

3. Einrichtungen zur Betriebsdatenerfassung an 
Full- und VerschlieBmaschinen nach Anspruch 1, 
gekennzeichnet durch, daB das Oberwachungsregi- 
ster (14) aus einem Fehlerkennzeichenspeicher— 30 
alt (16) des Rotors (3; 6) und einem Fehlerkennzei- 
chenspeicher — neu (18) besteht, wobei zwischen 
Fehlerkennzeichenspeicher — alt (16) und Fehler- 
kennzeichenspeicher — neu (18) ein Komperator 

(1 7) angeordnet ist 35 

4. Einrichtungen zur Betriebsdatenerfassung an 
Full- und VerschlieBmaschinen nach Anspruch 1, 
gekennzeichnet dadurch, daB die Simulationsein- 
richtung (15) aus einem Nummemzahler (19), einem 
Schieberegister (20), einem Verteiler (21), mehreren 40 
Fehlerzahlern (22) und einem Gutflaschenzahler 
(23) besteht 
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Die Erfindung betrifft eine Einrichtung zur Betriebs- 
datenerfassung an F0H- und VerschlieBmaschinen. Der- 
artige Einrichtungen sind sowohl fur schaumende als 
auch for nicht schaumende Getranke einsetzbar und 
finden insbesondere bei modernen und schnellaufenden 50 
F011- und VerschlieBmaschinen Anwendung. 

Aus der DE-OS 30 34 654 ist eine Losung bekannt, bei 
der eine die Winkelposition der Ffillmaschine erfassen- 
de Oberwachungseinrichtung und eine FOUhdhenkon- 
trollvorrichtung mit einer Auswerteeinrichtung verbun- 55 
den sind. Die FQllhohenkontroIleinrichtung erkennt das 
unterfullte GefaB und ermittelt durch den Vergleich mit 
der momentanen Winkelposition des Fuilventiles das 
fCennzeichen des dem unterffillten GefaB zugeordneten 
Fuilventiles. 60 
Das wird dadurch erreicht, daB die Anzahl der GefaB- 
aufnahmepiatze zwischen der Oberwachungseinrich- 
tung und der Transferstelie vom Rotor zu den Taschen- 
fdrderern so groB wie die Anzahl der Gefaflaufnahme- 
platze zwischen der Transferstelie und der FOllhdhen- 65 
kontrolleinrichtung ist 

Nachteilig hierbei ist, daB an die MeB einrichtung, insbe- 
sondere an die FuHhohenkontrolleinrichtung, sehr hohe 



Anforderungen gestellt werden mussen. Diese Kontroll- 
einrichtungen sollen sehr robust sein und mussen auch 
dann genaue Werte lief em, wenn sich Schaum im MeB- 
bereich befindet und der FlQssigkeitsspiegel sich noch in 
Bewegung befindet Ursache dafQr ist, das die MeB- und 
Kontrolleinrichtungen nahe am Ort der FQUung ange- 
ordnet sein mussen. 

Das Ziel der Erfindung besteht darin, eine Einrichtung 
zur Betriebsdatenerfassung zu entwickeln, bei der der 
Einsatz weniger aufwendiger MeB- und Kontrollein- 
richtungen mSglich wird. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Ein- 
richtung zur Betriebsdatenerfassung zu entwickeln, die 
es gestattet, die MeB- und Kontrolleinrichtungen in be- 
liebiger Entfernung von den Full- und Verschlieflorga- 
nen aufstellen zu konnen, insbesondere dort, wo sich der 
Schaum aufgelost hat und der FlQssigkeitsspiegel ruhig 
ist 

Erfindungsgemafl wird die Aufgabe dadurch geldst, 
daB ein Nullmakierungssensor an beliebiger Stelle auf 
dem Rotor fest angeordnet ist und ein Flaschenanwe- 
senheits- und Maschinentaktsensor an der Obergabe- 
steile vom Obergabe- zum linearen Fdrderer angeord- 
net ist, wobei der Einrichtung mehrere Auswerteein- 
richtungen zugeordnet sind, die aus einem Oberwa- 
chungsregister und einer Simulationseinrichtung fur den 
Flaschentransport auf dem linearen Fdrderer bestehen. 
Weiterhm wird die Aufgabe dadurch gelost, daB der 
Flaschenanwesenheitssensor mit dem Maschinentakt- 
sensor als Baueinheit ausgebildet ist, das Oberwa- 
chungsregister aus einem Fehlerkennzeichenspeicher 
— alt fur die unmhtelbar zuvor erfolgte Rotation des 
Rotors und einem Fehlerkennzeichenspeicher — neu 
far die in der aktuellen Rotation auftretenden Fehler 
besteht, wobei zwischen Fehlerkennzeichenspeicher — 
alt und Fehlerkennzeichenspeicher — neu ein Kompe- 
rator angeordnet ist, daB die Simulationseinrichtung aus 
einem Nummemzahler, einem Schieberegister und ei- 
nem Verteiler der Zfihlerimpulse in Fehlerz&hler und 
Gutflaschenzahler besteht Diese Losung hat den Vor- 
teil, daB an die Fullh5henkontrolleinrichtungen bzw. an 
alle verwendeten MeB- und Kontrolleinrichtungen kei- 
ne hohen Anforderungen gesteOt werden. Die MeB- und 
Kontrolleinrichtungn mussen nicht unmittelbar am Ful- 
ler bzw. am VerschlieBer angeordnet sein. 

Nachfolgend soli die Erfindung an Hand eines Aus- 
fQhrungsbeispieles naher beschrieben werden. Die da- 
zugehorige Zeichnung zeigt schematised den Aufbau 
der erfindungsgem&fien Einrichtung. Wie aus der Figur 
ersichtlich, besteht die Full- und VerschlieBmaschine 1 
aus einem Eingabestern 2, einem FOller-Rotor 3, einem 
Obergabestern 4, einem VerschlieBer-Rotor 5, einem 
Ausgabestern 6 und einem Fdrderer 7. Am Fall-Rotor 3 
ist ein FQUer-Nullmakierungssensor 8 fest am hier nicht 
naher dargestellten GesteB des Fuller- Rotors 3 ange- 
ordnet Der FQUer-Nullmakierungssensor 8 ist ebenso 
wie der fest am Gestell des Verschliefler-Rotors 5 ange- 
ordnet e VerschlieBer-Nullmakierungssensor 9 mit der 
Auswerteeinrichtung 10 gekoppeh. Am Ausgabestern 6 
ist an der Obergabesteile zwischen Ausgabestern 6 und 
linearem Fdrderer 7 ein Flaschenanwesenheitssensor 1 1 
und Maschinentaktsensor 12 angebracht Flaschenan- 
wesenheitssensor 11 und Maschinentaktsensor 12 sind 
als Baueinheit ausgebildet und mit der Auswerteeinrich- 
tung 10 verbunden. In dem linearen Fdrderer 7 ist eine 
MeB- und Kontrolleinrichtung 13 eingebunden, die in- 
besondere als FOllstandsmessung, als Etikettenkontroll- 
einrichtung oder als VerschluBkontrolle ausgebildet 
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registern 14 gehdren em ™™S n S„- VerschlieBorgannummeni. Weiterhin tescht der Gutfla- 

altl6,^KomperaW^nd^P^™^g|9 schenimpuls die zwischengespeicherte Eintragung m 

speicher - neu 18. Die Smu, »^ Me ^^™ n |fj". J? " 10 ^n Verteilern 21 und sendet einen ZBMerimpuls an den 

s^henaus.einemN™^^^^*^ aSSSSSL *I Die Obernahme der FBllventu- 

£2f *i£Eh2£ Der AiSeSSST M sind tew. VerschlieBorgannummer in die Oberwachungsre- 

ZurWiHcungswe^ed^dungsge.^ WBSfiSS 
Emnchtung durch den Komperator 17 bei jedem Umdrehungsim- 

NachEinschaltender^-undV^UeBmas^el ^^e^^l^^^ 
bleibt die Einrichtung solange auBer Betrieb bis der 20 ^^.ffP'Xetenden Fall- tew. VerschKeBfehlern 
Umdrehungsimpuls ^f^f°TJ.,^^Z Z w^^pt^TndVto&che Signale durch die Aus- 
schHefler-RotorsSvondenNulmaluerungssenso^^ 10 gegeben. Die Fehlerz&hler 22 

9 an die Auswerteeinrichtung 10 Qbermrtttlt wird. Die J^SS^SJI und kummulativ pro FOIIventil- 
NullmarkierungssensorenS;? reagiere n auf jede gee«- f^^idSrga^nununer) sowie der Gutflaschen- 
nete Kennzeichnung. wie optische Signale oder indukb- 25 i ISeSrer fflr die Anzahl der Gesamt- und 

ver gewonnener ^^f"^ T ^™&^ ^o^fXSuK Ver^eBorgan verursachten 
dann ubermittelt, wenn der vom FODventil ^*^ l *™^ BeafcUer . Die «> entstehende Statistik 

Sr^^Xrtt StSffSU* tew. auf Anforderung ausge- 
folgTDadurch werden die Nummernzahle 19 mit dem 30 druckt 

Je n rtSrn«r n ^ AufstellungderverwendetenBezugszeiehen 

SET f 1 ^^ 35 »S 

"Sfadiung der Anfangswertbildung kfinnen die jtWj^ 
Nullmarkierungssensoren 8; 9 so angeordnet werden, fJe^hteBer-Rotor 

Sitsmhffi- Bel edem Taktimpuls werden die Num- 45 12 Maschinentaktsensor 
me^nSer lVSuVoTur h6c Jen Fullventilnummer 13 MeB- und Kontrolleinnchtung 
tew ™ r hochs£n VerschUeBorgannummer hochge- uOterwachungsregttter 
zahlt We Zahlerinhalte stellen die Nummern der FflH- IS «™ u, ^ OMe,n " chtu 5 f>h „ „ u 
Sta ^Ve?schUeBorganedar,vondenendk.vcrBe- SSSSST^^' 
fypndeFlascheeefOUtbzw.geschlossenwurde.DieZah- so 17 Komperator 
fenS Vorlfegen des Maschinentaktim- 18 Fehlerkcnnzeichenspeicher - neu 

Sfuri des Flaschenanwesenheitsimpulses synchron «Numm^cr 
die Schieberegister 20 eingeschoben We Schiebere- 20 SdMtengrtr 
gister 20 sind so dimenskmiert, daB sie so viele Register- 21 Verte^r 
zellen umfassen, wie sich Flaschen maximal auf dem 55 22 FeWerzahler 
SenTo^er 7 zwischen A^gabestem 6 und MeB- gg^ t r 
und KontroUeinrichtung 13 behnden konnen. Liegt ^Sichtgerat 

trotz Maschinentaktimpuls kein Flaschenanwesenheits- 25 Drucxer 

impuls an, so enthalt dieses Flaschenfach im Ausgabe- 

stern 6 kerne Flasche. Es wird dann kein Schiebeimpuls 60 

fQr die Schieberegister 20 gebildet, denn es wird auch 

keine Flasche auf den linearen Fdrderer 7 geschoben. 

Durch die MeB- und Kontrolleinnchtung 13 wird nach 

Prufung einer Flasche je nach PrOfungsergebnis ein 

Gutflaschenimpuls, ein FuQfehlerimpuls oder ein Ver- 65 

schlieBfehlerimpuls Ubermittelt Dadurch wird ein ent- 

sprechender Schiebeimpuls fur die Schieberegister 20 

gebildet Dabei wird aus den Schieberegistern 20 beim 
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